KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu

Kod przedmiotu g _‘S MODELOWANIE UKEADOW AUTOMATYKI
i

E/O/2/STI/C1B-2A-Ail = s MODELLING OF AUTOMATION SYSTEMS
Jezyk wyktadowy jezyk polski
Rok akademicki 2023/2024
Kierunek Elektrotechnika
w zakresie Automatyka i informatyka
Poziom studiéw studia drugiego stopnia
Profil studidow ogolnoakademicki
Forma studiow studia stacjonarne
Semestr / semestry 3

Przynalezno$¢ do grupy zajec

CI1B. Grupa zaje¢ obieranych - do wyboru

Status przedmiotu obieralny
Liczba godzin
T . F jeé jec Li ktow ECT
Formy realizacji zajg¢ dydaktycznych, wymiar, punkty orma zagec Zaec iczba punkiéw ECTS
dydaktycznych
ECTS
Wyktad 15 [h] 2 ECTS
Projekt 15 [h]
. zwigzany z prowadzong dziatalno$cig naukowa w dyscyplinach,
AT Gl do ktoérych przyporzadkowany jest kierunek studidw 15ECTS
Powigzanie przedmiotu Z uprawnieniami shuzy do zdobywania przez studenta kompetencji inzynierskich| 1,5 ECTS
. automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie
z dyscypling Kosmiczne 2 ECTS

Forma nauczania

tradycyjna — zajecia zorganizowane w Uczelni i/lub zajecia z wykorzystaniem
metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢ (max. 0,5 ECTS)

Wymagania wstepne

Jednostka prowadzaca

Katedra Automatyzacji Proceséw i Logistyki

Koordynator

prof. dr hab. inz. Mirostaw Luft

Adres strony internetowej pjo

www.wteii.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

m.luft@uthrad.pl, +48 48 361 7710

EFEKTOW UCZENIA SIE

EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA

Cel ksztalcenia:

Celem ksztalcenia jest zapoznanie studentéw z zagadnieniami dotyczgcymi
modelowania uktadéw automatyki.

Tresci programowe:

Wyktad [BN, W1, Ul]:

1. Podstawowe informacje z zakresu modelowania matematycznego.
Narzedzia, cele, wiedza a priori, ocena modelu matematycznego

2. Ztozonos$¢ modelu matematycznego

3. Modelowanie uktadow automatyki. Matematyczny opis ciagtych
uktadéow automatycznego sterowania, cechy szczegoélne i opis
matematyczny cyfrowych uktadéw sterowania,

4. Synteza uktadow regulacji automatycznej (programowanie automatow).
Technika szybkiego prototypowania jako narzg¢dzie do projektowania
systemow automatyki.

5. Identyfikacja systemow. Etapy identyfikacji systemow automatyki.
Podziat metod identyfikacji

6. Algorytmy stosowane w identyfikacji.

7. Zasady modelowania analogowego. Schematy blokowe

8. Rozwigzywanie wybranych rownan rézniczkowych zwyczajnych
metodami analogowymi

9. Modelowanie uktadéw dynamicznych opisanych transmitancja
operatorowa

10. Cyfrowe uktady sterowania. Nadrzgdne sterowanie cyfrowe
i bezposrednie sterowanie cyfrowe

Suma: 15 [h]

Projekt [BN, U1, K1]:

1. Projektowanie modeli analogowych podstawowych elementéw
i uktadoéw automatyki z wykorzystaniem wzmacniaczy operacyjnych

2. Budowanie modeli matematycznych wybranych obiektow za pomoca
réwnan stanu

3. Projektowanie algorytmu cyfrowego sterowania bezposredniego dla
danego obiektu regulacji

4. Projektowanie algorytméw pozycyjnych dla regulatora impulsowego




Suma: 15 [h]

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

— metody podajace (wyktad informacyjny, prelekcja, odczyt),

— metody programowane (z wykorzystaniem komputera),

— metody praktyczne (pokaz, ¢wiczenia laboratoryjne, rachunkowe,
produkcyjne, metoda projektow, symulacja).

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnietych efektow
uczenia si¢, sposob obliczania oceny koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiagni¢cie wszystkich wymaganych
efektéw uczenia si¢ okreslonych dla danego przedmiotu. Uzyskanie
pozytywnych ocen ze wszystkich form zaje¢ wchodzacych w sklad danego
przedmiotu jest rownoznaczne z jego zaliczeniem i zdobyciem przez
studenta liczby punktow ECTS przyporzadkowanej temu przedmiotowi.
Sposob obliczenia oceny koncowej z przedmiotu okresla regulamin studiow.
Sposob obliczania oceny z poszczegdlnych form zaje¢ przedstawia sig
nastgpujaco:

Na oceng z projektu sktada si¢ $rednia arytmetyczna ocen ze wszystkich
wykonanych i wymaganych projektow.

Ocena z wyktadu — wynik otwartego testu pisemnego.

Zdobyte w poszczegdlnych formach zaje¢ punkty przeliczane zostaja na
ocene wg skali:

Ocena 2 ponizej 51%

Ocena 3 od 51%

Ocena 3,5 od 61%

Ocena 4 od 71%

Ocena 4,5 od 81%

Ocena 5 od 91%

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy zajeé Sy V:Ce;zril;ag; Bk
Opis efektow uczenia si¢ dla przedmiotu Kierunko
Numer (PEV) ofekt uczevr\1,i>zli Forma Metody
efektu Student, ktory zaliczyt przedmiot s Forma zajec¢ weryfikacji sprawdzania
uczenia si¢ | (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest gotow (KEQU) (zaliczen) i oceny
do:

modele matematyczne wybranych uktadow
automatycznego sterowania, ich parametry;
metodologie syntezy, prototypowania
i identyfikacji uktadow regulacji automatycznej; K_WGO1 . . .

w1l ; A ' K_WG02 wyktad zaliczenie |pisemny test otwarty
algorytmy stosowane w identyfikacji i zasady

. \ . ) K_WG03

modelowania uktadow dynamicznych opisanych
transmitancja operatorowa;
wybrane cyfrowe uklady sterowania.
zaprojektowa¢ modele analogowe wybranych
elementow i uktadéw automatyki
budowac mode}e wybranych obiektow za K_UWO2 _ _ _ ocena projektow

U1 pomoca rownan stanu, projekt zaliczenie .

. . . K_UWO03 pisemnych

projektowac algorytmy cyfrowego sterowania
bezposredniego oraz algorytmy pozycyjne dla
regulatora impulsowego.
odpowiedzialnego stosowania modelowania

K1 elem@nt'ow.l gklac!oy\( automatyk W celu K_KO02 projekt obserwacja prezentacja wynikow
podniesienia jakos$ci i efektywnos$ci prac
budowanych systeméw
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Naktad pracy studenta potrzebny do osiagniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Obciazenie studenta [h

Zajecia bez

Udziat w zajeciach, aktywno$¢ 1T (e, nauczyciela-praca .
’ kontaktowe Zajecia dydaktyczne
(IGK) wiasna studenta
(ZBN)

Udziat w wyktadach X X 15 [h]
Udziatl w éwiczeniach / laboratoriach / projektach / seminariach X X 15 [h]
Udziat w konsultacjach 6 [h] X X
Przygotowanie do wyktadow / ¢wiczen / laboratoriéw / projektow /

seminariow X 14 [h] X

Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu

Sumaryczne obciazenie pracg studenta

6[h] /0,2 ECTS

14 [n]/ 0,6 ECTS

30[h] /1,2 ECTS

Punkty ECTS za przedmiot

2 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentdw ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetlnosprawnoscia, przewlekle chorych, okreslone powyzej (w karcie)
metody i formy weryfikacji efektow uczenia si¢ dostosowuje si¢ odpowiednio do indywidualnych potrzeb tych studentéw.

Szczegdtowe zasady i formy wsparcia studentdw ze szczegdlnymi potrzebami: w tym z niepelnosprawnoscig, przewlekle chorych
podczas zaje¢, zaliczen i egzaminow okre$lono w: Regulaminie Studiow, Zasadach Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia
dostepnosci procesu ksztalcenia studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnogcia, przewlekle chorych.




