Pytania egzaminacyjne dla kierunku Elektrotechnika
studia Il stopnia stacjonarne i niestacjonarne
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Pytania wspolne dla specjalnosci

Teoria nieliniowych obwodéw elektrycznych — analiza i wtasno$ci

Numeryczne metody analizy i syntezy obwodow

Roéwnania dynamiki uktadow mechanicznych

Stany dynamiczne w uktadach napedowych — oddzialywanie na sie¢ energetyczng
Definicje czujnikdw i przetwornikow.

Pomiary akustyczne

Zaburzenia elektromagnetyczne

Ochrona przeciwzakldceniowa.

Koordynacja uktadow elektroenergetycznych w warunkach zaklocen

10. Numeryczne metody rozwigzywania uktadow nieliniowych réwnan algebraicznych.
11. Metody programowania nieliniowego

12. Modulacja sygnatow - na czym polega i dlaczego jest stosowana

13. Omoéwi¢ nastepujace pojecia: manipulator, robot, robotyka

14. Omowic ogdlng strukture funkcjonalng i sprzetowa systemu automatyki

15. Omoéwic podstawowe elementy wykonawcze uktadow automatyki przemystowej,
okresli¢ ich wtasnosci dynamiczne - charakterystyki czasowe
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B. Pytania dla specjalnosci
Automatyka i informatyka

Cele i aspekty ekonomiczne wizualizacji procesow przemystowych
Czujniki inteligentne, budowa, interfejsy, oprogramowanie, aplikacje
Deterministyczne i stochastyczne systemy adaptacyjne

Inteligentne technologie przesytania danych pomiarowych przez Internet
Interfejsy w systemach mikroprocesorowych

Interfejsy w uktadach sterowania

Omowic réznice Microsoft SQL Server’a 1 Industrial SQL

Oprogramowanie inteligentnych wirtualnych systemoéw pomiarowo — diagnostycznych
Cechy hierarchicznych systemow sterowania procesami

10. Poréwna¢ sterowanie bezposrednie i1 sterowanie nadrz¢dne

11. Poréwnanie architektur mikroprocesorow — Harwardzkiej i von Neumana
12. Poroéwnanie filtrow SOI (FIR) 1 NOI (IIR)

13. Scharakteryzowa¢ sposob programowania robota przemystowego

14. Sterowanie rozmyte

15. Uktady wykorzystywane do budowy inteligentnych systemow pomiarowo —
diagnostycznych
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Elektroenergetyka przemyslowa

1. Struktura elektromechanicznego systemu napg¢du elektrycznego
2. Rownanie ruchu napgdu elektrycznego podczas rozruchu i hamowania



Metoda analizy stanu nieustalonego w uktadzie elektromaszynowym

Przyktady uktadow elektromechanicznych

Przyktadowa struktura przemystowego ukltadu napedowego.

Definicja uktadu sterowania i uktadu regulacja napedem elektrycznym.

Wiasciwosci przeksztattnikéw mocy DC/DC.

Tyrystorowe sterowniki napigcia (pradu) przemiennego.

Wiasciwosci ruchowe maszyn elektrycznych stosowanych w energetyce

10 Technologia przesytu danych OPC w przemysle

11. Warunki tworzenia dokumentacji technicznej

12. Omowi¢ jeden ze znanych programéw komputerowego modelowania urzadzen
elektrycznych.

13. Wplyw jakosci energii elektrycznej na prace odbiornikow.

14. Parametry charakteryzujace jako$¢ energii.

15. Urzadzenia do wysokoczgstotliwo$ciowego przetwarzania energii - dziatania i

zastosowania
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